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智慧電動車最近被行政院列為未來四大智慧型

產業之一(其他三項為雲端運算與服務、智慧綠建

築、智慧資財)，是政府重點推動的關鍵技術，也是

產業界爭相投資發展的明星項目。 

車輛是一個已有百年發展歷史的成熟產業，早

期以高性能、低成本、可靠性為重點；80 年代以來

以省油、低排放污染為發展重心；近年來則以電動

化與智慧化為主流。因應節能減碳的全球化需求，

車輛走向電動化已是不可避免的趨勢；一部電動車

比起同級的汽油車，至少節能減碳 40%以上，雖然

電池的成本及技術成熟度等還有許多努力的空間，

市場的需求卻也漸漸起來；尤其大陸被視為電動車

輛最大的市場，台灣產業應該有更多的機會來競逐

這塊大餅。除了車輛電動化之外，結合光電、半導

體相關製程技術，開發智慧化產品來協助用車人，

提升行車安全、或增加停車的方便性的作法也越來

越普遍；例如前車防撞、車道偏移警示系統，盲點

偵測與停車輔助系統等等。 

本專輯係以車輛主動式安全組件與電動車相關

技術為二大主軸，邀請相關專家提供其研究心得與

經驗，與讀者分享。有關車輛主動式安全組件專輯

中，共收錄有 6 篇專文： 

首先在「行動之眼－車用影像感測系統應用與

商機探索」一文中，介紹了影像感測器在車輛安全

系統的發展歷程與趨勢，並探討未來的商業機會。

「智慧車輛安全模組技術研發趨勢」一文主要介紹

智慧車輛安全模組技術的全球發展趨勢，以及國內

法人研發單位與業界投入研發的內容與成果。演算

法在影像辨識及應用非常重要，但很容易在夜間受

到環境光或亮度不足而失準，影響辨識率－「夜間

前車辨識演算暨系統開發架構探討」一文提出新的

夜間車輛辨識演算法與距離估測演算法，可有效降
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低誤報率，提高系統可靠度。「倒車輔助系統之影像

處理技術」一文說明如何透過車後攝影機擷取影

像，並依據影像灰階變化來即時估測車輛的移動方

向和轉彎曲度，從而描繪倒車曲線，提供駕駛者清

楚週遭環境的相對關係，輕鬆停車。在都市行駛車

輛時，會有不少的時間是在等待交通號誌的變換，

或是在走走停停的擁擠車陣中，此時駕駛人很可能

因分心而造成擦撞－「以動態視覺為基礎偵測前車

停止、啟動警示系統」說明如何透過前車停止、啟

動的偵測，快速警示駕駛者前方車輛的狀況，有效

降低不必要的車禍糾紛。「先進環場鳥瞰監視及車輛

偵測技術」說明如何藉由自行開發之影像優化技術

發展車輛環場鳥瞰監視輔助系統，再透過車用顯示

器，幫助駕駛者觀察車輛四周完整之環境及動態狀

況，避免可能的碰撞發生。 

有關電動車輛專輯中，收錄有 4 篇專文：在「插

電式混合動力車設計開發流程與分析技術」一文

中，扼要說明了插電式混合動力車的重點開發流

程，包含整車、引擎、馬達分析以及能量管理的控

制策略等。經濟部技術處委託工研院主導開發輕型

電動商用車的技術，「電動商用車開發」介紹了其關

鍵組件與整車系統的開發過程，以及目前的進展與

成果。在「電動車電能管理模組開發」一文中，提

出一套延長鋰電池組的使用壽命的創新模式，係藉

由整合超級電容及鋰電池組的電能管理方式來達

成。電動車未來要真正能普及化，除售價因素之外，

車輛使用的方便性與安全性，也是重要的成敗關

鍵，「電動車輛供電設備之電氣安全設計探討」一文

先說明電動車輛供電設備之構成，繼而闡述電擊防

護、漏電流保護等各項電氣安全的需求，最後循序

探討各項關鍵性電氣安全的設計重點。 
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