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關鍵詞 

．機器視覺 machine vision 

．嵌入式系統 embedded system 

．產業機器人 industrial robot 

 

摘要 

結合機器視覺的產業機器人控制系統可由嵌

入式控制器、視訊攝影機以及多軸的機械手臂等

來組成。產業機器人的嵌入式控制器設計可分為

三個階段： (一 ) 機器人的人機操作介面設計

(Human machine interface, HMI)；(二) 視覺訊號後

處理與反向運動學等的及時運算模組；(三) 多軸

伺服馬達的閉迴路控制系統。本文探討以

Windows CE 為基礎所開發的嵌入式控制平台，並

結合機器視覺伺服技術及相關的軟、軔體模組，

除了可用於產業機器人的領域外，並可應用於相

關智慧型運動控制的範疇，例如無人駕駛車、工

具機控制、安全監視系統(Surveillance)、自動化生

產、運輸暨檢測設備等等。 

In this article, a WinCE based robotic system 

has been proposed for industry. This robotic 

platform is consisting of the embedded controller, 

cameras, and the multi-axis manipulator. The 

architecture of the proposed platform comprises 

three stages: (1) The human machine interface for 

operators; (2) Computing for machine vision and 

inverse kinematics; (3) Closed loop control for the 

servo motors. The proposed framework can also be 

applied to the unmanned vehicle, computer 
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